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(57) ABSTRACT

\ trrsporiation vebucke with an autonomous driving control
Bas o setup maode, an active drive mode, a safe shutdown
mode. and on cmergency response mocke. The active drive
modke stonomously masvigades along a dinving route specified
mn the set-up mode. A driver seosing system senses o driver
presence in the driver seat and o driver's physiological ssate.
Active drive mode is oot entered froen set-up mode wless the
dniver is present in the driver seat and the physiclogical ssate
matches o pomsal condition. While inactive dniving mode, an
elapsed time period is mensured whenever the driver presence
s not detected. [f the time peried increases above o first
threshold then a notice is given to the driver that the sctive
drive mode may be interrupsed. [f the time period mncecases
above o second threshold then the active drive mode & tenmi.
sated and the safe shutdomn mode 35 mitsited. A seased
phvsiologacal state is compared 10 o peedetermined emer-
gency condition and if & match s fownd then the autcaomaous
driving coatrol terminates the sotive drive mode and the emer-
2enoy response mode is initssted.

20 Claims, 3 Drawing Sheets

Filing date: $.7.2013
Publication date: 28.10.2014

Autonomous vehicle with driver presence
and physiological monitoring

A transportation vehicle with an autonomous driving control has
a set-up mode, an active drive mode, a safe shutdown mode, and
an emergency response mode. The active drive mode
autonomously navigates along a driving route specified in the
set-up mode. A driver sensing system senses a driver presenc...

Text Bausteine

Textelemente in Patenten werden Felder genannt. Es
gibt mehrere Felder verschiedener Bedeutung. Man
nennt diese Title, Zusammenfassung, Beschreibung
und Anspriche.

Bibliographie

Bibliographische Elemente eines Patents enthalten
Informationen tber Anmelder, Erfinder, Anmelde-,
Publikationsdaten und Prioritatsinformationen. Diese
Felder werden meist nicht fir maschinelle Verarbeitung
genutzt.

Klassierungen

Um Patente leichter zu finden, werden diese von den
Prifern (und seit einiger Zeit immer ofter von
Maschinen wie Averbis) klassiert. Es gibt verschiedene
Klassensysteme, wie IPC, CPC, Deal oder F-Terms.
IPC werden von den meisten Amtern vergeben, sind
aber meist etwas ungenau. CPC ist die heute beste
Klassierungsmethode fir Rechercheure, und wir z.B.
vom EPA und USPTO vergeben. Die Klassierungen
werden heutzutage immer 6fter beim maschinellen
Verarbeiten herangezogen.
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US 8,874,301 BI ] Entscheidende Text Elemente

Shove  scoimd (bl th the svtosormous deving Zwar ist ein Patent oft umfangreich oder detailliert, ist doch
auf genaue Textelemente zu achten. Ein Patent ist keine
wissenschaftliche Publikation. Es ist ein juristisches
Dokument, dass ein Verbietungsrecht anderer
Marktteilnehmer im Austausch fir eine Offenbarung an
technisch versierte Experten darstellt. Es ist daher wichtig zu
wissen, welche Elemente flr was von Bedeutung sind.

»drve mode and inftistes the

. Anspriche
hcia e e Hier wird der Schutzumfang definiert. Erst die erteilte
o Publikation eines Patents gibt den Schutzumfang im
jeweiligen Land preis. Entscheidend sind die genauen
Merkmale, die der Anspruch umfasst und wie der Bezug
dieser zueinander ist.

Aufgabe und Stand der Technik

n o  deverplysic Wahrend der Anspruch die technische Losung ist, definiert
s, aretum s made o siep 82 - is comprised f a rdr scnec ¢ vehicle whict die Aufgabe das Ziel, das zu l6sen es gilt. Die Aufgabe ist
e meist etwas versteckter zu finden, aber beschreibt sehr gut,

O e was eigentlich die Motivation ist. Der Stand der Technik

demonstriert den Unterschied der Erfindung zum bereits

perfonming

Bekannten.
| | . Ausfuhrungsbeispiel und detaillierte Beschreibung
iologial st ofthe | while i the sctive dive 1 — Das Ausfiihrungsbeispiel demonstriert so genau wie nétig

was im Anspruch wieder breiter beansprucht wird. Hier wird
offen gelegt was erfunden wurde.

Anwendung

Die Anwendung ist von offensichtlich bis nicht vorhanden und
ein Element im Patent, dass nicht prazise sein muss. Das
macht die Analyse teilweise sehr schwierig.
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Schnell und effizient ahnliches finden
,More like this“, ,Semantic Search“ oder das Finden von ahnlichen Texten ist heute die
wohl verbreiteste Anwendung von Maschinen in Patenten (neben Maschinen-

tbersetzungen).
Man benutzt diese Technik in Neuheitsrecherchen, bei Einspriichen oder

Nichtigkeitsklagen.

Grossere Mengen Texte in Gruppen ahnlicher Inhalte zusammenfassen
Die inzwischen schon klassischen Spatial Maps sind noch immer beliebt, und waren

\/
wohl die ersten grosseren Anwendungsfelder maschineller Unterstttzung. Sehr ahnlich ! &! @mvﬁ\ %\
\dl/

sind auch Clustering Analysen, die zumeist statistische Wortanalysen als Basis haben.
Man benutzt diese oft fir Trendanalysen, Ubersichtsrecherchen und White Spot @ '%\ /"&\
Analysen. Man versucht hier thematisch ahnliche Texte in Haufen oder Clustern zu

sammeln und von anderen thematischen Haufen zu trennen (z. B. durch rdumliche @

Entfernung).

Klassieren, Kategorisieren, Monitoring ! j@;

Die Automatisierung von Klassierungen und inhaltlicher Einteilungen in Gruppen von
Dokumenten ist eine weitere typische Anwendung maschineller Unterstlitzung. Hier sollen
gezielt bestimmte Mengen von Patenten in thematische Kategorien eingeteilt werden.
Diese Kategorisierung ist idealerweise wiederholbar und wird dann zu einem Monitoring.

o

Freedom to Operate %’»J@ii@ﬁéﬁ@i
Schliesslich bleibt die wohl schwierigste Anwendung maschineller Unterstlitzung in der

Patentrecherche: Die FTO. Hier will man alle! Patente finden, die zu einem oder %J& %ﬁ/

mehreren verwandten Themen vorhanden sind, um das Risiko eines neuen Produktes
einzuschatzen.




Anwendungen Maschinellen Lernens in Patenten: Clustering & Spatial Maps

Clustering als Basis fiir verschiedene Visualisierungen EconSight 7l
Bereits seit einigen Jahren werden verschiedene Clustering Methoden eingesetzt, um gréssere Mengen

Patente zu analysieren. Es gibt dabei verschiedene Ausgabeformate, zumeist Spatial Map, aber auch

diverse Kugelgrafiken oder Netzdiagramme. Typische Anbieter sind Orbit Questel, Derwent Innovation

Themescape, PatentSight oder Valuenex.
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Beispiel Orbit Questel, Clustering Beispiel PatentSight, 3D
einer eingeschrankten Darstellung der Portfolios
Datenmenge mit Karten-artiger von Johnson&Johnson, Medtronic

Darstellung. und Sanofi
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Clustering und Spatial Maps Analysen kénnen wertvolle " Magnatic crcuit

Erkenntnisse liefern, ohne Vorgaben machen zu o ot - tlichayushchiys

mussen. Die Ergebnisse kdnnen den Analysten Ru 2. | Skin
Uberraschen, und bieten die Mdglichkeit einen e Yt e
besseren Blick auf eine Landschaft werfen zu konnen. : 5 AW ® — -

Sie sind eine der wenigen Moglichkeiten White Spots ¥ L% AL A N - if,::"l"w

ZU identifzieren.

NSNS
S8 0 g

- ‘ .‘ 2 % ll
Y A0 By - s 3 / Nucledtide sequence
Alkoxy ; -: e %J'-;;i;%a:' . - ,f Acid sequence

Technology Landscape'Invented in Germany": Clustering Overview Top 15 Patent Owner (Portfolio Size Active Patents)

Bisher gab es nur Analysen eingeschrankter Datensets
und die Berechnungen dauern teilweise recht lang.
PatentSight hat dies vor kurzem mit einem neuem Tech cluster - level 2
Clustering auf die ganze Datenbank ausgedehnt. Aber
die Analysen bleiben noch immer oberflachlich oder die
Cluster nicht aussagekraftig bzw. konzepttreu genug
(verschiedene Cluster &hnlicher Bezeichnung mit nicht
abschliessendem Inhalt, Clusterauflosung etwas \
willkarlich, Bedeutung der Cluster manchmal ratselhatft).
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Die einfachste Form maschinellen Suchens ist die
,More like this® Suche. Dabei wird ausgehend von einer
Patentnummer oder eines Textelements nach
Dokumenten gesucht, die inhaltlich sehr &hnlich sind.
Verwendet wird diese Suche in der Neuheitssuche, um
schnell relevanten Stand der Technik zu identifizieren.

Um die Neuheit dieses Patents in Frage zu stellen, wird
die Semantische Suche eingesetzt. Im Beispiel wird der
erste Anspruch als Text zur Suche verwendet.

1. A road transportation vehicle having a driver seat, comprising:

autonomous driving control having a set-up mode for specifying a driving route, an active drive mode for
performing autonomous steering, acceleration, and braking functions to navigate along the driving route, a
safe shutdown mode for identifying and autonomously proceeding to an out-of-traffic stopping location,
and an emergency response mode for autonomously performing an emergency intervention; and

a driver sensing system for sensing a driver presence in the driver seat and for sensing a physiclogical state of
the driver;

wherein while in the set-up mode the autonomous driving control compares the sensed physiological state to a
predetermined normal condition, and the active drive mode is not entered unless the driver is present in
the driver seat and the physiclogical state matches the predetermined normal condition;

wherein while in the active driving mode the autonomous driving control quantifies an elapsed time period over
which the driver presence is not detected, wherein if the time period increases above a first threshold then
the autonomous driving control initiates a warning state to provide a notice to the driver that the active
drive mode will be interrupted if the driver presence continues to not be detected, and wherein if the time
period increases above a second threshold then the autonemous driving control terminates the active
drive mode and initiates the safe shutdown mode; and

wherein while in the active driving mode the autonomous driving control compares the sensed physiological
state to a predetermined emergency condition and if a match is found then the autonomous driving
control terminates the active drive mode and initiates the emergency response mode.

Family of US8874301.B1 et al. ‘ ’ s

© Autonomous vehicle with driver presence and
physiological monitoring

Ford First filing in family 9.7.2013
First publication in family 28.10.2014
A transportation vehicle with an autonomous driving control has a set-up mode, an

active drive mode, a safe shutdown mode, and an emergency response mode. The
active drive mode autonomously navigates along a driving route specified in the set-up
mode. A driver sensing system senses a driver presence in the driver seat and a
driver's physiological state. Active drive mode is not entered from set-up mode unless
the driver is present in the driver seat and the physiological state matches a normal
condition. While in active driving mode, an elapsed time period is measured whenever
the driver presence is not detected. If the time period increases above a first threshol...

PatBase

Find similar patents using semantic search:

A road transportation vehicle having a driver seat, comprising:
autonomous driving control having a set-up mode for
specifying a driving route, an active drive mede for
performing autonomous steering, acceleration, and braking
functions to navigate along the driving route, a

safe shutdown mode for identifying and autonomously
proceeding to an out-of-traffic stopping location,

and an emergency response mode for autonomously
performing an emergency intervention; and

a driver sensing system for sensing a driver presence in the
driver seat and for sensing a physioclogical state of

the driver;

wherein while in the set-up mode the autonomous driving
control compares the sensed physiological state to a
predetermined normal condition, and the active drive mode is
not entered unless the driver is present in

the driver seat and the physiological state matches the
predetermined normal condition;

(

Semantic search
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Family of US8874301.B1 et al. 4 ) <

© Autonomous vehicle with driver presence and
physiological monitoring
Ford First filing in family 9.7.2013

First publication in family 28.10.2014

A transportation vehicle with an autonomous driving control has a set-up mode, an
active drive mode, a safe shutdown mode, and an emergency response mode. The

Im vorliegenden Beispiel wurde das relevante P bt A e
Dokument unter 136 anderen auf 84 gefunden . D|e driver's physiological state. Active drive mode is not entered from set-up mode unless

the driver is present in the driver seat and the physiological state matches a normal

we Ite ren DO ku m ente Sl nd Zum | n d est zum Te || condition. While in active driving mode, an elapsed time period is measured whenever

the driver presence is not detected. If the time period increases above a first threshol...

thematisch sehr verwandt.
.EL".-".'H-!'-. LLE

Die Semantische Suche ist in den letzten Jahren in
vielen Suchtools Standard geworden (Patbase, Total
Patent, Patsnap, Octimine usw.), ist meist sehr einfach
und ohne viele Einstellungsmdglichkeiten gehalten. Sie
liefert sehr schnell &hnliche Dokumente, die zumeist
recht gut ins Gebiet passen.

Man erhélt eine gewisse Anzahl an recht &hnlichen
Treffern, aber weder alle moéglich relevanten, noch
kann man gut einjustierten. Treffer bleiben irgendwie
,zufallig®.

UALCONMM MG

i TECHMNOLOG (PHYSIOLOGICAL MONITORING |
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Wie bekommt man maoglichst effizient moglichst viele Texte eines definierten Themas gruppiert?
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Wie bekommt man maoglichst effizient moglichst viele Texte eines definierten Themas gruppiert?
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Supervised Learning ist der Schltssel
EconSight «2/1
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eite / Meine Projekte / Econsight.Demo / Kategoriensystem ’ & Econsight.Demo ~ & econsight.spuck ~ = r 7 ﬁwﬂn%[ﬂ

Klassifikation: Kategoriensystem Econsight.Demo

3D Printing n
Autonomous Road Driving n

Digital Medtech Statistiken fur Klassifikations-Model

LiBattery for EMob

MNoise_Others

isite / Meine Projekte / Econsight.Demo / Klassifikation

Klassifikation Econsight.Demo

Label Sortieren nach | Akt

3D Printing 3
& Dokument(e) kategorisieren ¥ Dokumentie) klassifizieren m

Digital Medtech 1 Precision Recall F1-Score Accuracy
Three-dimensional structure and method for production thereof

Autonomous Road Driving Precision Recall ] F1-Score
@ ¥ (& .
LiBattery for EMob Antragsteller: .

ITO TAKASHI @) 3D Printing

Noise_Others
i It is intended to provide an optical thr, ject as will be describi

mechanical properties such as tensi properties such as \
same. An optical three-dimension e cured resin layers
components of a polymer differing

made of the cured polymer; and a is optical three-dim:
Status composition containing a homogene able resin componen

compound) for forming the polymeric is o
Antragsteller Digital Medtech

Konfidenz Autonomous Road Driving

APPARATUS FOR FABRICATION OF THREE DIMENSIONAL OBJECTS

[ [EANIE S 30 Printing *x
Quelle LiBattery for EMob
Antragsteller: IPC:

AUTODESK, INC. B29C 67/00 @)

1PC4
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SPRING-LOADED NOZZLE ASSEMBLIES

™ V| X

Antragsteller:
NIKE INMNOVATE C.\.

B33Y 30/00 )

PRINT HEAD AND THREE-DIMENSIONAL PRINTER

CAN:ANE S8 v 3D Printing

Antragsteller:
PRINT-RITE UNICORN IMA
PRODUCTS GO,

The present inventi to a print head used for a fused deposition modeling rapid mold
feeding device. A dis e opening of the feeding device is communicated with a feeding of
three-dimensional printer. The heater is mounted on a frame of the three-dimensional printer.
opening of the printing nozzle through a hose, namely, melding materials in a molten state in j
through the high temperature resistant hose. A feeding pressure device is used for supplying
three-dimensional printer comprising the print head is also provided.

IPC:
B28C 67/00

LIGHT EMITTING DIODE DIGITAL MICROMIRROR DEVICE ILLUMINATOR

¥ VX

Antragsteller:
INNOWVATIONS IN CQPTIR

G02B 27/18 )

2| micromirror device (DMD) illuminator includes at least one

A light emitting diode

SPRING-LOADED NOZZLE ASSEMBLIES

EQN 3D Printing %

Antragsteller:
NIKE INNOVATE C.\V.

| |

IPC:
B33Y 30/00 )

A printing system include ting assembly and a gas delivery system includes a g
portion and a second portion that may translate with respect to each other. When the f
respect to the second portion.

PRINT HEAD AND THREE-DIMENSIONAL PRINTER

Rl 30 Printing %

Antragsteller:
PRINT-RITE UNICORN IMAGE
PRODUCTS CO., LT

The present invention a print head used for a fused deposition modeling rapi
feeding device. A disch pening of the feeding device is communicated with a fee
three-dimensional printer. The heater is mounted on a frame of the three-dimensional |
opening of the printing nozzle through a hose, namely, molding materials in a molten s
through the high temperature resistant hose. A feeding pressure device is used for sup
three-dimensional printer comprising the print head is also provided.

| |

IPC:
B29C 67/00

LIGHT EMITTING DIODE DIGITAL MICROMIRROR DEVICE ILLUMINATOR

AN Noise_Others x

Antragsteller:
INNOVATIONS IN OPTICSY

| b

IPC:
G02B 27/18 )
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Startseite / Meine Projekte / Econsight.Demo ¢ Klassifikation ’ & Econsight.Demo ~ & econsight.spuck ~ = r P ﬁf':'.)—l—nEitl\ﬂ:I

Klassifikation Econsight.Demo X m Default o

seite / Meine Projekte / Econsight.Demo / Klassifikation & Econsight.Demo ~ & econsight.spuck ~ = r o %’%TDE]%—L

Label

Label Sortieren nach | Konfidenz (absteigend)

Status high

Konfidenz

Stereolithographic process for the fabrication of three-dimensional articles by using polyester powder and article obtained by said process [.] EP-1787789-A

low
(4 5 E3 + 3D Printing %

Antragsteller: IPC:

. i - Veroffentlichungsdatum: Prioritdtsdatum:
Antragsteller Status EVONIK DEQUSSA GMBH B29C 67/00 2007-05-23 2005-11-17

In a layer-based method for preparing three-dimensional components using powder, invalving selectively fusing regions of each powder layer by input of electromagnetic|
IPC4 Antragsteller energy, the powder contains at least one polyester (I), prepared by polycondensation of a di- or polyhydric alcohel (Il) and an aliphatic diacid (lll). An independent claim is
included for shaped articles produced by the process.
— IPC4
Quelle
Laser-sinter powder comprising titanium dioxide particles, process for the manufacture thereof and articles made of said laser-sinter powder

Quelle [] EP-1411087-A

ARI*ARE 38 v 30 Printing %

Antragsteller:
DEGUSSA AG

Veraffentlichungsdatum: Prioritdtsdatum:

2004-04-21 2002-10-17

Sintering powder (I) for selective laser sintering contains titanium dioxide particles (B) in addition to polyamide(s) (A). Independent claims are also included for (1) 2 metho
for the preduction of (I) by mixing powdered (A) with (B) (2) a method for the production of formed products by selective laser sintering of (1) (3) formed products containin
(A)and (B) .

DEVICE, SYSTEM AND METHOD FOR DETERMINING VITAL SIGNS OF A SUBJECT BASED ON REFLECTED AND TRANSMITTED LIGHT [l EP-3104767-A
1 5 E3 + Digital Medtech x

Antragsteller: : Verdiffentlichungsdatum: Priorititsdatum:
KONINKLIJKE PHILIPS M.V. AR1R R/N24 M N1R-12-21
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Mit Supervised Learning erreicht man mit wenigen Arbeitsschritten eine enorm hohe Prazision und eine

trennscharfen Klassierung

Die Kategorien sollten trennscharfen Konzepten entsprechen.
Die Trainingsdokumente sollten einerseits sehr klaren
Konzepten folgen, aber in diesen moglichst die ganze
Bandbreite abdecken.

Single Labeling, also eineindeutige Klassierung, ist bei
scharfen Konzepten sehr erfolgreich und es zwingt die
Maschine sich Uberprufbar zu entscheiden.

Wenn man sich selbst nicht entscheiden kann, wird
es die Maschine auch nicht besser machen kdnnen.

Bei tiberlappenden Konzepten evtl. besser Multilabel Ansatze
verwenden.

Fuzzy Konzepte sind fir eine Maschine manchmal schwierig,
ausser es sind deutlich unterschiedliche Konzepte. Aber
spatestens hier, aber eigentlich fast immer, ist eine
Noise/Others Kategorie fur den ,Rest” sehr sinnvoll.

Alle Dokumente die man klassiert, werden zugeteilt,
und zwar in die Kategorien, die vorgegeben sind. Die Maschine

macht ,nur‘ den best match.

,wenn man einige Punkte bedenkt und mit Gewissenhatftigkeit erfolgt.

Beispiel:

Texte tber 3D Druck von z. B. Lithiumbatterien zu
trennen ist vermutlich einfach. Autonomes Fahren von
Digitaler Medtech zu trennen ist an sich auch kein
Problem, oder doch?

Family of US8874301.B1 et al.

Autonomous vehicle with driver presence and
physiological monitoring
Ford First filing in family 9.7.2013

Figgt publication in family 28.10.2014
A transportation vehicla with @n autanomous driwng control has a set-up mode, an

active drive mode, a safe shutdown mode, and an emergency response mode. The
active drive mode autonomously navigates along a driving route specified in the set-up
mode. A driver sensing system senses a driver presence in the driver seat and a
driver's physiological state. Active drive mode is not entered from set-up mode unless
the driver is present in the driver seat and the physiological state matches a normal
condition. While in active driving mode, an elapsed time period is measured whenever
the driver presence is not detected. If the time period increases above a first threshol...

Wohin wurde man selbst eine ,Batterieladestation fur
Autonome Fahrzeuge® oder eine ,Physiologische, digitale
Messung eines Fahrers im autonomen Fahrzeug®
kategorisieren? Sind die Kategorien genug klar definiert?

Besser gleich scharf abgrenzbare, scharfere Konzepte in
mehreren Kategorien definieren. Fuzzy Kategorien nur
wenn es um eine grobe Abgrenzung geht. Ggf. Gleich
Multilabel aufsetzen.
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Maschinen kdnnen uns in vielen Arbeitsschritten sehr stark unterstttzen, bis hin zu Moéglichkeiten, die wir
selbst gar nicht leisten kbnnen.

Die richtigen Werkzeuge sollten der Aufgabe entsprechen.

Entscheidungen und Vorgaben mussen wir selbst treffen, ausser wir wollen uns tberraschen lassen (mit den
dazugehorigen Einschrankungen).

Das Denken werden uns die Maschinen so schnell nicht abnehmen, aber unsere Fahigkeiten flr die
kreativeren Aufgaben vergrissern.
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Entwicklung der Patentlandschatft betreffend Patente, die Maschinelles Lernen oder kiinstliche Intelligenz beanspruchen
oder in Anwendungen beschreiben.
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